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            Abstract
          
        

        
          특징 선택은 특징 공학의 한 과정으로 주어진 정형 데이터로부터 유의미한 특징 (feature, column)을 선택하는 것을 목적으로 한다. 딥러닝 기술이 다양한 분야에서 주목할 만한 수행 능력을 보여줌에 따라 특징 선택 분야에서도 딥러닝 기술 기반 연구가 활발히 이루어지고 있다. 본 논문에서는 concrete autoencoder 기반 선택 기법에 주목하였다. Concrete autoencoder란 autoencoder에 concrete random variable을 적용하여 유의미한 특징을 선택하는 기법이다. 하지만 concrete autoencoder 기법은 특징 선택 시 중복을 허용하고, 저차원 벡터 공간 내에서 데이터가 클래스별로 군집화 되지 않는다는 문제가 있다. 따라서 본 논문은 저차원 벡터 공간 내에서 데이터의 특징별 covariance를 고려하는 기법을 제시하고 다양한 데이터를 사용하여 이 기법을 평가한다. 제안하는 방법은 특히 유전적 정보를 담고 있는 바이오 데이터를 사용했을 때 우수한 성능을 보여준다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Feature selection is a feature engineering process that aims to select meaningful features from given structured data. As deep learning technology shows remarkable performance in various fields, deep learning-based research is also actively studied in the feature selection field. In particular, the concrete autoencoder method, which selects important features by applying a concrete random variable to the autoencoder, presented excellent performance in the field of feature selection. However, the concrete autoencoder allows overlap when selecting features and has the problem that data is not clustered by class within a low-dimensional vector space. In this paper, we propose a new feature selection technique that is based on the concrete autoencoder technique and can compensate for the shortcomings of the concrete autoencoder technique. The proposed method considers the covariance of data features in a low-dimensional domain to prevent the redundant feature selection while improving the clustering quality of samples within a low-dimensional space. The proposed technique showed superior feature selection performance compared to existing techniques, and its superiority is especially evident for biological data containing genetic information.
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      Ⅰ. 서 론
      인공지능 기술의 주목할 만한 발전에 따라서 대규모의 딥러닝 모델을 학습하기 위해 수집되는 데이터의 양도 급격히 증가하고 있다. 하지만, 이러한 대용량 학습 데이터에 대한 레이블링 (labeling)이나 데이터 클리닝 (data cleaning)[1]을 위한 인프라 구축은 금전적 기회비용뿐만 아니라 시간적 기회비용 또한 굉장히 크다. 따라서 대량의 원시 데이터를 딥러닝에 적합한 학습 데이터로 정제하는 특징 공학 (feature engineering)과 같은 기술들이 활발하게 연구되고 있다. 특징 공학은 일반적으로 원시 데이터 (raw data)들로 나열된 정형 데이터 (structured data)를 정제하는 기법을 연구하는 분야이다. 특징 공학에서는 데이터를 정제하는 방법에 따라 크게 데이터 클리닝, 특징 선택 (feature selection)[2], 특징 생성 (feature generation)[3]으로 분류한다. 그 중 특징 선택은 주어진 정형 데이터로부터 유의미한 특징 (feature, column)을 선택하는 것을 목적으로 한다.

      전통적인 특징 선택 기법은 filter 기반 기법[4-6], wrapper 기반 기법[7,8]과 같은 rule-based 기법이 주로 연구되어 왔다. Filter 기반 기법은 각각의 특징마다 중요도 점수를 산출하여 계산된 점수가 높은 순으로 특징을 선택한다. 하지만 이러한 filter 기반 특징 선택 기법은 각각의 특징에 대한 중요도 점수를 개별적으로 산출하기 때문에 특징들 간의 상관관계를 고려하지 못한다는 단점이 있다. 이와는 다르게 wrapper 기반 특징 선택 기법은 데이터의 특징들로부터 부분 집합을 만들고 머신러닝 알고리즘을 이용해 원본 데이터를 대변할 수 있는 특징 부분 집합을 선택한다. 하지만 이러한 접근법은 특징 간의 상관관계를 고려할 수 있으나, 특징 선택 성능은 부분 집합을 구성하는 방식에 크게 의존하게 된다. 또한 데이터의 크기가 커질수록 연산 요구량이 과다해질 뿐만 아니라 연산 요구량 대비 선택된 특징의 분류 정확도가 크게 향상되지 않는다.

      최근에는 딥러닝 기술이 영상 처리, 자연어 처리 등 다양한 분야에서 주목할 만한 수행 능력을 보여줌에 따라 특징 선택 분야에서도 딥러닝 기술을 활용한 특징 선택 기법이 활발하게 연구되고 있다. 딥러닝 기반의 특징 선택은 정답 데이터 사용 여부에 따라 지도 학습 (supervised)[9], 비지도 학습 (unsupervised)[10], 준지도 학습 (semi-supervised)[11] 으로 분류된다. 그중 각 샘플에 대한 클래스 혹은 회귀 값에 대한 정답을 사용하지 않는 비지도 학습 기반의 특징 선택이 활발히 연구되고 있다[12-16]. 대표적인 비지도 학습 기반 특징 선택 기법으로는 autoencoder feature selection (AEFS)[17] 기법이 있다. AEFS에서는 autoencoder의 인코더가 압축하는 과정에서 큰 가중치가 할당된 특징이 원본 데이터의 구조적 정보를 담고 있는 중요한 특징이라 가정한다. 따라서 데이터를 잘 복원할 수 있도록 reconstruct 손실과 특징 선택을 위한 L21-norm을 사용하여 모델을 학습한다. 하지만 AEFS는 구조가 간단하여 데이터의 구조를 잘 이해하지 못하고, L21-norm을 사용하기 때문에 미분 불가능한 파라미터가 생긴다. 또 다른 비지도 학습 기반 특징 선택 기법으로는 기존 AEFS의 인코더 부분에 concrete random variable[18]을 적용한 concrete selector layer를 만들어 특징 선택을 하는 concrete autoencoder feature selection (CAEFS)[19] 기법이 있다. 하지만 CAEFS는 특징 선택 시 중복을 허용하기 때문에 지정한 k개의 특징 선택 개수보다 적은 개수를 선택할 수 있다는 단점이 있다.

      따라서 본 논문에서는 CAEFS 기법의 concrete selector layer 내의 hidden units의 특징별 covariance를 고려하여 특징 선택 시 중복 선택을 피할 수 있도록 유도하고, 기존 AEFS, CAEFS와 다르게 저차원 벡터 공간 내에서 데이터가 클래스별로 군집화 하는 효과 또한 얻을 수 있는 기법을 제안한다. 후술할 2장에서는 AEFS와 CAEFS를 포함한 기존 비지도 특징 선택 기법을 설명하고, 3장에서는 제안하는 방법인 concrete covariance autoencoder (CoCoder)에 대해 설명한다. 4장에서는 특징 선택에 주로 쓰이는 데이터를 사용하여 기존 비지도 학습 기반 특징 선택 기법과 제안하는 방법의 실험 결과를 비교하고, 5장에서는 결론을 마지막으로 본 논문을 마친다.

    

    

  
    
      Ⅱ. 배경 지식 및 관련 연구
      
        1. 기존 특징 선택 기법
        특징 선택은 그림 1과 같이 방법론에 따라서 filter 기반 특징 선택 기법[4-6], wrapper 기반 특징 선택 기법[7,8], embedding 기반 특징 선택 기법[12,20,21]과 정답 데이터 사용 유무에 따라 지도 학습 (supervised)[9], 준지도 학습 (semi- upervised)[10], 비지도 학습 (unsupervised)[11]으로 나눌 수 있다.
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            Category of feature selection
          
          

          

        

        
          1.1. Embedding 기반 특징 선택 기법
          Embedding 기반 기법은 인공 신경망 모델의 학습 과정에 특징 선택 과정을 포함시켜 모델이 직접 중요한 특징을 선택하는 방법이다. Embedding 기반 특징 선택 기법으로는 lasso method[21], global and local structure preservation (GLSP)[12]가 있다. Lasso method는 L1-norm을 정규화 (regularization) term으로 사용하여 모델을 학습한다. 손실 함수는 다음과 같다:
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          여기서 X는 입력 데이터, W는 가중치 행렬, Y는 정답 행렬이다. ∥.∥1은 L1-norm을 의미하고 λ는 L1-norm의 하이퍼파라미터를 나타낸다. Lasso method는 학습 시, L1-norm으로 인해 모델의 가중치 값이 0으로 수렴할 경우 가중치와 연결된 특징은 중요하지 않다고 판단한다. Embedding 기반 기법은 filter 기반 기법에 비해 특징 선택의 성능이 우수하고, wrapper 기반 기법에 비해서도 시간비용이 적게 든다. 이러한 장점으로 최근에는 embedding 기반 특징 선택 기법이 주목받고 있다. 후술할 AEFS[17]와 CAEFS[19] 그리고 본 논문에서 제안하는 방법 또한 embedding 기반 특징 선택 기법에 포함된다.

        

      

      
        2. Autoencoder 기반 특징 선택 기법
        Autoencoder 기법의 모델[22]은 일반적으로 인코더와 디코더, 두 모듈로 구성되어 있다. 인코더는 입력 데이터의 구조적인 정보를 담을 수 있는 저차원 벡터를 추정하고, 디코더는 이러한 저차원 벡터로부터 입력 데이터를 복원하도록 학습한다. 입력 데이터의 복원을 위한 autoencoder의 손실 함수는 다음과 같이 정의된다:
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        여기서 f()는 인코더, g()는 디코더, X∈Rn×d는 입력 데이터를 나타낸다. N은 입력 데이터의 개수, W1∈Rd×k은 인코더의 가중치를 나타내며, W2∈Rk×d는 디코더의 가중치를 나타내고 두 모델의 가중치 집합은 θ=W1, W2로 표시한다. .F2는 Frobenius norm을 의미한다. 입력 데이터의 복원을 위해 압축 데이터의 노드 개수를 k로 설정하고 수식 2의 손실 함수를 최소화하는 방법으로 autoencoder 모델을 학습한다. 그림 2는 autoencoder의 전반적인 구조도를 보여준다. 그림 2에서 볼 수 있듯이 d차원의 입력 데이터 X로부터 인코더를 통해 저차원 벡터 h=h1, …, hk를 추정하고, 이후 디코더에서는 저차원 벡터 h로부터 입력 데이터 X의 복원을 수행한다. 이러한 autoencoder 기반 특징 선택에서는 인코더가 입력 데이터를 압축하는 과정에서 큰 가중치가 할당된 특징이 원본 데이터의 구조적인 정보를 담고 있는 중요한 특징인 것으로 가정한다.
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            Architecture of autoencoder
          
          

          

        

        이러한 autoencoder를 기반으로 한 특징 선택 기법 중 가장 초기에 연구된 AEFS에서는 입력 데이터의 복원 학습뿐만 아니라 가중치의 희소성을 유도하여 특징 선택을 할 수 있도록 원본 데이터의 구조적 정보를 담은 인코더의 가중치 W(1)에 L21-norm을 적용한다. AEFS의 손실 함수는 다음 식 (3)과 같다:
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        여기서 ∥.∥2,1은 L21-norm, α는 L21-norm의 하이퍼파라미터, β는 정규화 (regularization)를 통해 가중치들의 스케일을 조정하기 위한 하이퍼파라미터다. 특징 선택을 위해 W(1)에 적용되는 L21-norm은 다음과 같이 계산된다:
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        여기서 W(1)은 인코더의 가중치, d는 입력 데이터의 특징 수, h는 압축 데이터 노드의 개수이다. j∈{1, ..., k}는 W(1)의 열 방향 인덱스, i∈{1, ..., d}는 W(1)의 행 방향 인덱스이다.

        이렇듯 AEFS에서는 원본 데이터의 복원 학습과 함께 인코더의 가중치에 희소성을 유도하는 특징 선택 기법을 제안한다. 하지만 AEFS는 구조가 간단하여 전체 데이터 구조를 이해하지 못하거나, L21-norm에서 강제로 W(1)값의 일부를 0으로 바꾸는 구조이기 때문에, 모델의 성숙도를 고려한 특징 선택이 불가능하고, 미분 불가능한 파라미터들이 생성되기 때문에 해석이 어려운 데이터에서는 우수한 성능을 내기 어렵다.

      

      
        3. Concrete autoencoder 기반 특징 선택
        CAEFS는 AEFS의 L21-norm을 통한 가중치의 희소성을 유도하는 방법 대신 기존 AEFS의 인코더에 concrete random variable[18]을 적용한 concrete selector layer를 사용하여 특징을 선택하는 기법을 제안한다. 구체적으로는 concrete selector layer 내 hidden units을 임의의 특징 선택 개수 k로 추정하는 concrete selector layer와 두 개의 선형 레이어로 이루어진 디코더로 구성되어 있다. 그림 3은 concrete autoencoder의 구조를 보여준다.

        
          
          

          Fig. 3. 
				
          

          
            Architecture of concrete autoencoder
          
          

          

        

        CAEFS는 인코더의 가중치, 즉 W(1)에 concrete random variable을 적용하여 특징 선택을 학습한다. Concrete random variable이란 W(1)에 Gumbel distribution[23]으로 정의되는 노이즈를 추가하고 스케일링을 위한 매개변수인 T를 학습 epoch에 따라 annealing 하면서 나누어 준 variable을 말한다. 이를 통해 학습되는 인코더의 가중치를 continuous relaxation of the one-hot vector 형태로 유도할 수 있다. 이러한 concrete random variable은 다음과 같이 계산된다:
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        여기서 αji는 i∈{1, ..., k}번째 hidden unit과 입력 데이터의 j∈{1, ..., d}번째 특징이 연결된 가중치이고, α1, ⋯, αk∈W1이다. gji는 Gumbel distribution으로부터 독립적으로 추출된 값으로 αji에 더해진다. T는 사용자가 설정한 스케일링 값이고 학습이 진행됨에 따라 점점 0에 가까워지도록 설정한다. mji는 αji에 concrete random variable을 적용하고 각 α(i)마다 소프트맥스를 취한 m(i)의 j번째 값이다. 학습 시 batch step에 따른 T의 annealing은 다음과 같이 적용된다:
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        여기서 E는 총 epoch 횟수, S는 한 epoch 안의 batch step 횟수를 의미한다. Tt는 현재 batch step에서의 T를 의미하고 t∈{1, ..., ES}이다. T0는 시작 온도, Tmin은 최소 온도, λ는 다음 batch step으로 넘어갈 때 이전 T에 곱해주는 값이다.

        T가 높은 학습 초기에는 입력 데이터에 대한 W(1)의 가중치들이 균등 분포 (uniform distribution)를 형성하도록 유도할 수 있다. 이후 학습이 진행됨에 따라 T가 0에 가까워지면 concrete selector layer 내 hidden units과 연결된 각각의 가중치 벡터 m(i), {i = 1, ..., k}는 엔트로피가 최소화되는 방향으로 학습된다. 결과적으로 학습이 끝난 모델의 hidden units에는 입력 데이터의 특징 중 concrete selector layer로부터 선택된 특징들만 남게 된다.

        Gumbel distribution은 학습이 진행되는 동안 concrete selector layer의 α(i)마다 Gumbel distribution으로부터 추출된 노이즈 값들을 더해줌으로써 특징 선택의 신뢰가 더 robust 할 수 있도록 만들어준다. 다시 말해 무작위성의 노이즈 요소가 추가되더라도 concrete selector layer에 의해 중요도를 가지는 특징들을 한 번 더 선별할 수 있도록 만드는 역할을 한다. 그림 4는 Gumbel distribution과 T에 따른 임의의 가중치 벡터의 변화를 보여주는 예시이다. 그림 4의 그래프 d축은 가중치의 인덱스, y축은 가중치의 크기를 나타낸다.

        
          
          

          Fig. 4. 
				
          

          
            Example of weight vector with concrete random variable
          
          

          

        

        그림 4에서 볼 수 있듯이, T가 높을 때 임의의 벡터들은 균등 분포를 보이지만, T가 0에 가까워질수록 큰 가중치에만 집중하기 때문에 임의의 벡터는 희소적 형태를 띠게 된다. 종합하자면 concrete autoencoder를 학습하기 위한 손실 함수는 다음과 같다:
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        여기서 f ()는 concrete selector layer, g ()는 디코더, X∈Rn×d는 입력 데이터, N은 입력 데이터 개수를 나타낸다. W1∈Rd×k는 concrete selector layer의 가중치, W2∈Rk×d는 디코더의 가중치, 두 모델의 가중치 집합은 θ=W1, W2로 표시되어 있다. Concrete autoencoder 기반 특징 선택 기법은 위 식 (7)과 concrete random variable을 사용하기 때문에 모델의 모든 파라미터는 미분가능하여 역전파 (backpropagation)를 적용할 수 있다. 학습을 마친 모델은 테스트 시 그림 5와 같이 concrete selector layer가 m(i)의 가중치들 중 가장 큰 가중치와 연결된 특징만 가져올 수 있도록 각 m(i)의 값들은 one-hot 벡터 형식으로 치환된다. 따라서 테스트 시 i번째 hidden unit, h(i)에는 X•m(i)로 계산된 xargmaxjmji가 저장된다.

        
          
          

          Fig. 5. 
				
          

          
            Architecture of concrete selector layer
          
          

          

        

        하지만 CAEFS는 특징 선택을 위해 채택한 방식으로부터 기인하는 문제로 그림 5와 같이 특징 선택 시 중복을 허용한다는 점이 있다. 이는 특징 선택 시 concrete selector layer에서는 각각의 m(i)에서 가장 큰 가중치와 연결된 특징을 선택하기 때문이다. 이는 k개의 특징 선택 개수를 지정하였음에도 불구하고 중복된 특징을 제거하면 선택된 특징이 k개보다 적다는 문제가 생긴다. 이를 해결하기 위해 우리는 특징 선택이 중복되지 않도록 유도하는 방법으로 covariance concrete autoencoder를 제안한다. 자세한 사항은 다음 장에서 서술된다.

      

    

    

  
    
      Ⅲ. 제안하는 방법
      
        1. Covariance concrete autoencoder
        기존 CAEFS[19]는 특징 선택 시 중복을 허용하기 때문에 지정한 k개 보다 특징이 적게 선택될 수 있다는 단점이 있다. 이러한 단점을 보완하기 위해 우리는 그림 3의 CAEFS의 구조는 따르지만, concrete selector layer 내 hidden units의 특징별 covariance를 낮추어 특징 선택이 최대한 중복되지 않도록 유도하는 covariance concrete autoencoder (CoCoder)기법을 제시한다. 또한 기존의 AEFS[17], CAEFS에서는 원본 데이터의 복원만 고려하기 때문에 concrete selector layer 내 hidden units은 저차원 벡터 공간 내에서 클래스별로 데이터가 군집화 되지 않는다. 하지만 제안하는 방법을 사용하면 hidden units의 특징별 covariance를 고려함으로써 중요한 특정 특징들이 hidden units에 집중되어 특징을 중복으로 선택할 수 있는 경우를 방지할 수 있을 뿐만 아니라, 서로 상관관계가 낮은 특징들을 선택할 수 있도록 유도하여 데이터를 저차원 벡터 공간 내에서 클래스별로 구분이 더 잘 되게끔 도와주는 군집 효과 또한 얻을 수 있다. 그림 6은 그림 3의 concrete selector layer 내 hidden units의 특징별 covariance를 계산하는 방법을 나타낸다.

        
          
          

          Fig. 6. 
				
          

          
            Process of calculating covariance of hidden units by feature in concrete selector layer
          
          

          

        

        그림 6과 같은 방법으로 입력 데이터로부터 off diagonal covariance matrix를 만들고 행렬의 제곱합의 평균을 계산하여 학습에 반영한다. 위 방법을 적용한 CoCoder는 다음 식 (8)과 같이 학습한다:
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        여기서 k는 hidden units의 개수, Cov는 off diagonal covariance matrix, λ는 covariance term의 하이퍼파라미터를 의미한다.

      

    

    

  
    
      Ⅳ. 실험결과
      이번 장에서는 전통적인 데이터에 대한 특징 선택 기법의 분류 성능을 비교한다. 특징 선택 기법을 사용하여 선택된 특징들로 머신러닝 random forest 분류 모델을 학습하고 테스트 정확도를 계산하여 비교하였다. Scikit-learn에서 제공하는 random forest 분류 모델을 사용하였고 하이퍼파라미터는 default 값으로 설정했다. 제안하는 방법 CoCoder의 알고리즘 성능을 비교하기 위해 AEFS[17], CAEFS[19] 방법들을 비교 기법으로 선정하였다.

      실험 데이터로는 이미지 데이터인 MNIST[24]와 Fashion-MNIST[25]를 사용했고 바이오 데이터인 CLL-SUB-111[26], GLA-BRA-180[27], GLI-85[28], Prostate-GE[29]와 COLON[30]을 사용했다. 바이오 데이터란 마이크로어레이를 이용하여 백혈병과 신경교종 등 특정 질병과 관련된 유전자의 발현 정도를 측정한 데이터이다. 표 1은 특징 선택의 분류 성능 비교를 위해 사용된 데이터들의 사양을 나타낸 표이다.

      
        Table 1. 
				
        

        
          Description specification for feature selection
        
        

      

      
        
          
            	Dataset
            	Type
            	# of samples
            	# of features
            	# of classes
          

        
        
          	MNIST
          	Image
          	70,000
          	784
          	10
        

        
          	Fashion-MNIST
          	70,000
          	784
          	10
        

        
          	CLL-SUB-111
          	Biological
          	111
          	11,340
          	3
        

        
          	GLI-85
          	85
          	22,283
          	2
        

        
          	GLA-BRA-180
          	180
          	49,151
          	4
        

        
          	Prostate-GE
          	102
          	5,966
          	2
        

        
          	COLON
          	62
          	2,000
          	2
        

      

      

      특징 선택의 알고리즘 성능 비교를 위해서 모든 기법에서는 Adam optimizer를 사용했고 learning rate는 10-3으로 설정했다. Concrete autoencoder 기반 특징 선택과 CoCoder의 경우 시작 T는 10, 최소 T는 10-2로 설정하였고, 디코더의 hidden units는 128개로 설정했다. 학습과 검증 데이터의 수는 전체 데이터로부터 각각 8:2 비율로 나누어 진행했다. 각 모델들의 L21-norm, covariance term의 coefficient는 10~10-2까지 바꿔가며 분류 성능이 가장 높게 나온 결과를 채택했다. 이미지 데이터의 경우 reconstruction error에 비해 hidden units의 특징별 covariance 값이 낮아 covariance term의 coefficient를 높게 설정했을 때 특징 선택의 성능이 우수했다. 반면, 바이오 데이터에서는 이미지 데이터와 반대로 hidden units의 특징별 covariance 값이 reconstruction error에 비해 높았다. 따라서 이 경우에는 covariance term의 coefficient를 낮게 설정하여 특징 선택의 성능을 높일 수 있었다. 표 2는 제안하는 방법과 비교 방법들의 실험 결과를 보여준다.

      
        Table 2. 
				
        

        
          Classification accuracy of feature selection methods on benchmark dataset
          Measure : mean of accuracy (mean of standard deviation)

        
        

      

      
        
          
            	Datasets
            	All features
            	# of selected 
features
            	AEFS
            	CAEFS
            	CoCoder
          

        
        
          	MNIST
          	0.9675 (0.00)
          	16
          	0.6727 (0.01)
          	
            0.8213 (0.01)
          
          	0.8193 (0.06)
        

        
          	32
          	0.8336 (0.00)
          	0.9284 (0.00)
          	
            0.9292 (0.01)
          
        

        
          	64
          	0.9144 (0.00)
          	0.9560 (0.00)
          	
            0.9570 (0.01)
          
        

        
          	Fashion-MNIST
          	0.8819 (0.00)
          	16
          	0.7738 (0.00)
          	0.7967 (0.00)
          	
            0.7997 (0.03)
          
        

        
          	32
          	0.8341 (0.00)
          	
            0.8439 (0.00)
          
          	0.8434 (0.03)
        

        
          	64
          	0.8580 (0.00)
          	
            0.8630 (0.00)
          
          	0.8624 (0.02)
        

        
          	CLL-SUB-111
          	0.7157 (0.04)
          	16
          	0.7254 (0.11)
          	0.6176 (0.02)
          	
            0.7646 (0.06)
          
        

        
          	32
          	
            0.7843 (0.02)
          
          	0.6470 (0.08)
          	0.7451 (0.01)
        

        
          	64
          	0.7647 (0.04)
          	0.6568 (0.05)
          	
            0.7745 (0.02)
          
        

        
          	GLA-BRA-180
          	0.6728 (0.00)
          	16
          	0.6543 (0.01)
          	0.6419 (0.02)
          	
            0.6728 (0.02)
          
        

        
          	32
          	0.6543 (0.04)
          	0.6666 (0.04)
          	
            0.7098 (0.02)
          
        

        
          	64
          	0.6605 (0.03)
          	0.6296 (0.05)
          	
            0.6852 (0.01)
          
        

        
          	GLI-85
          	0.8333 (0.01)
          	16
          	
            0.9358 (0.03)
          
          	0.8333 (0.04)
          	0.8974 (0.01)
        

        
          	32
          	0.9102 (0.01)
          	0.7948 (0.01)
          	
            0.9615 (0.03)
          
        

        
          	64
          	0.8718 (0.03)
          	0.7820 (0.07)
          	
            0.9487 (0.01)
          
        

        
          	Prostate-GE
          	0.7849 (0.01)
          	16
          	
            0.8602 (0.01)
          
          	0.8172 (0.03)
          	
            0.8602 (0.01)
          
        

        
          	32
          	0.8817 (0.01)
          	0.8494 (0.01)
          	0.8709 (0.02)
        

        
          	64
          	
            0.8602 (0.01)
          
          	0.8494 (0.01)
          	
            0.8602 (0.01)
          
        

        
          	COLON
          	0.8070 (0.02)
          	16
          	
            0.8771 (0.02)
          
          	0.7895 (0.00)
          	
            0.8771 (0.02)
          
        

        
          	32
          	0.8421 (0.00)
          	0.8596 (0.04)
          	
            0.8771 (0.02)
          
        

        
          	64
          	0.8771 (0.02)
          	
            0.8947 (0.04)
          
          	0.8771 (0.02)
        

      

      

      유전자 정보를 담고 있는 바이오 데이터의 경우 고차원의 데이터이고 특정 특징은 자신의 정보뿐만 아니라 다른 특징의 유전적 정보 또한 대변할 수 있는 정보를 담고 있다. 따라서 이러한 바이오 데이터의 특성상 각 특징이 담고 있는 정보가 서로 중복되는 경향이 있어 이미지 데이터에 비해 해당 데이터는 특징별 covariance는 매우 높게 계산된다. 그 결과로 바이오 데이터에서 CAEFS 기법을 사용하면 데이터의 중요한 특징을 선택하기는 하지만 선택된 특징들의 정보가 중복되어 분류 성능이 낮게 나온다. 하지만 AEFS는 특징 선택 시 정보량 또한 고려하여 특징을 선택하기 때문에 정보를 중복하여 선택할 수 있는 CAEFS보다 분류 성능이 높게 나온다. 반대로 이미지 데이터의 경우는 중복되는 정보를 가진 특징이 바이오 데이터에 비해 적기 때문에 CAEFS는 AEFS보다 높은 분류 성능을 보인다.

      결과적으로 제안하는 방법으로 특징 선택을 수행할 경우 concrete selector 내 hidden units의 특징별 covariance를 고려하여 기존 CAEFS의 중복된 정보를 가진 특징을 선택하는 문제를 해결함으로써 CAEFS보다 더 높은 분류 성능을 달성한 것을 확인할 수 있다. 이는 제안하는 방법을 통해 중요한 특징들이 중복 선택되지 않도록 유도하면서 상대적으로 중요도는 낮지만 디테일한 정보를 담고 있는, 즉 기존 CAEFS에서는 선택할 수 없는 특징 또한 선택할 수 있도록 유도함으로써 기존 AEFS, CAEFS보다 높은 분류 성능을 낼 수 있음을 확인할 수 있다.

    

    

  
    
      Ⅴ. 결 론
      본 논문에서는 비지도 학습 기반 특징 선택을 위해 압축 데이터의 특징별 covariance를 고려하는 기법을 제안했다. 결과적으로 CoCoder는 다양한 데이터에 대해서 분류 정확도가 평균적으로 높게 나왔으며 특히 특징 간 covariance가 높은 바이오 데이터에 대해 우수한 분류 성능을 보여줬다. Covariance term을 고려함으로써 기존 CAEFS[19]보다 선택되는 특징의 중복을 효과적으로 줄이고, 저차원 벡터 공간 내에서 데이터를 클래스별로 군집화 할 수 있었다. 따라서 CAEFS 기반의 특징 선택에서는 단순히 원본 데이터 복원을 위한 특징을 선택하는 것뿐만 아니라 압축한 hidden units에서의 특징 간의 covariance 또한 고려하여 선택하는 것이 유의미하다는 사실을 실험적으로 관측할 수 있었다. 하지만 제안하는 기법은 데이터 세트에 대한 covariance term의 coefficient dependency가 일부 관측된다. 따라서 추후 연구에서는 데이터 세트에 따라 adaptive하게 특징 선택을 적용할 수 있는 CoCoder 기반의 최적화 기법이 요구된다.
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